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_ E PracovnT mTsto OD N@O _ O‘_ PracovnT misto O_U Nw‘_
dlouhodobé .@ O2| diouhodobs
kFiZovatka dvoupruh
uzavienT vyjezdu jTzdnT pruh — st¥idavy provoz

B24b

() |

(IP10b)

0

Obdobn& se pouZije s &islem OD 680 na kfiZovatkéch
sm&rov& rozd&lenych komunikact ve skupin& O1

1) Zabrany Z2 na samostatnych sloupcich nebo na
prenosngych plotovych dilcich (plotova zébrana),
sv&tla L8H dle potreby, sou&asné blikadnT vSech
svétel

Zdbrany Z2 a B1 se umfTsti na hranici k¥iZovatky
nebo déle od hranice kfiZovatky dle potFeby.

V poslednim uveden&ém piipad& se mTsto znadek
B24a, B24b pouZiji zna&ky IP10b a na za¥dtek
uzavfené komunikace se umfsti IP10a

3 20

A! B24a (IP10b, viz pozndmka 1)

2) Uprava orientagntho zna&ent, FazenT pred
kFiZzovatkou atd. dle potreby

3)B24 a B1 dle potreby doping&ny E13 (MIMO
VOZIDLA STAVBY, MIMO DOPRAVNI OBSLUHU, atd.)

A
W
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Kéta se vztahuje k hran& zpevné&nt

@

B26

délka UGseku

PROVOZ RZEN

provoz Fizen SSZ

Dals7T podminky a detaily pouZit? viz schéma
018, textovd gast a metodika firmy EDIP

1) Prfpadné snfZenf rychlosti dle &frky
pruhu x (viz schdma 033), délky
pracovntho mista, intenzity provozu a
dal&Tch mTstnich podminek. SniZovant
rychlosti po 100 m.

U podélné uzdavéry delT nez 500 m se
opakuje kazdgch max. 500 m

2) B21a dle potreby

3) Smé&rovacT desky Z4, odstup
max. 9 m

4)5x Z4 + vystrazné své&tlo L8H dle
potr¥eby

PracownT  5)P¥i&na uzdvéra v obou smérech muze
Wi byt téZ tvorfena zébranou 72
a 5 vystraz. svétly L8H dle potFeby,

st¥idavé blikant -wllnm-
— platT jen pro skupinu 01

5x Z4 + vystraz. sv&tlo L8H dle potFeby
SSz
6) Ob& Fady Z4 jsou z&dy k sob&
V5
. 0,5 m
7) Znadka C4b dle potreby u poslednT Z4
A0 se sv&tlem ve smé&ru jizdy — platT jen

pro skupinu O1

A15 (E 3q)
77 fluo. a t¥ida RA3 — doporu&eno
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